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1. Wstep
1.1.  Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Szczegdlowej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robét zwigzanych z zabezpieczeniem przeciwfiltracyjnym korpusu i podloza
watu dla inwestycji:

WYKONANIE AKTUALIZA CJI DOKUMENTACJI PROJEKTOWEJ NA PRZY WROCENIE
WEASCIWEGO STANU TECHNICZNEGO ORAZ WYELIMINOWANIE ZAGROZENIA
BEZPIECZENSTWA PRAWEGO WALU PRZECIWPOWODZIOWEGO RZEKI WISLY,
OPRACOWANEJ W RAMACH ZADANIA PN.: ,PRZEBUDOWA PRAWOSTRONNEGO

WALU PRZECIWPOWODZIOWEGO RZEKI WISLY W KM 472+600-489+666 GMINA
SOBIENIE JEZIORY, GMINA KARCZEW, MIASTO KARCZEW, MIASTO OTWOCK”

Numer kodu CPV: 45246400-7

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegbtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zaleceniu i realizacji rob6t zwigzanych z inwestycja wymieniona w pkt. 1.1.

Odstegpstwa od wymagan podanych w niniejszej specyfikacji moga mieé miejsce tylko w
przypadkach prostych rob6t o niewielkim znaczeniu, dla ktérych istnieje pewnos¢, ze podstawowe
wymagania beda spetnione przy zastosowaniu metod wykonania wynikajacych z doswiadczenia oraz
uznanych regut i zasad sztuki budowlane;j.

1.3.  Zakres robét objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej dotycza zasad
prowadzenia rob6t zwiazanych z wykopami.

1.4. Okreslenia podstawowe

Przegroda szczelna - przeciwfiltracyjna pionowa przegroda uformowana w podtozu metoda
wglebnego mieszania miejscowego materiatu gruntowego i zawiesiny samotwardniejace;.

Zawiesina twardniejaca — zgodnie z ogoélna definicja podana w normie PN-EN 1538:2002, jest to
zawiesina, ktéra twardnieje z uptywem czasu. Zawiera cement lub inne spoiwo oraz dodatkowe
materiaty, jak il (bentonit), granulowany zuzel wielkopiecowy lub popioly lotne, wypetniacze i
domieszki.

Cementogrunt - material tworzacy przegrode ciagla, powstaty z wymieszania w warunkach in situ
gruntu z zastosowanym zaczynem wigzacym.

Stosowane okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami
oraz z definicjami podanymi w ST A.00.00.00. ,,Warunki ogdélne”. Wymienione powyzej okreslenia
podstawowe, nawiazuja do definicji podanych w normie PN EN 12715. Réwniez wymagania podane
ponizej uwzgledniaja zasady podane w normie PN-EN 12715.

1.5.  Ogolne wymagania dotyczgce robot

Ogdlne wymagania dotyczace robdt podano w OST — Wymagania ogélne. Wykonawca robdt
jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnos$¢ z Specyfikacjami Technicznymi,
Dokumentacja Projektowa i obowigzujacymi normami.

2. Materialy

2.1. Wymagania ogélne

Warunki ogélne stosowania materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w OST — Wymagania
ogolne.

2.2.  Materialy do zabudowy
Materialami wykorzystywanymi w technologii wykonywania przeston przeciwfiltracyjnych
metoda wglebnego mieszania gruntu moga by¢ mieszanki posiadajace odpowiednie dokumenty,
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dopuszczajagce te materiaty do wykorzystania w  budownictwie wodno-melioracyjnym,
hydrotechnicznym i geotechnice.

Parametry $wiezej zawiesiny:

- gestos¢ objetosciowa: 1,4-1,5 [Mg/m3],

- lepkosé: T =3-50 [s/1],

- 0dstdj wody: do 10 [%].

Dla przeston przeciwfiltracyjnych zaleca si¢ uzywaé gotowych mieszanek, ktdrych sktad moze
by¢ modyfikowany na budowie i jest zalezny od wtasciwosci fizykomechanicznych gruntu, poziomu
56 wody gruntowe;j i agresywnosci srodowiska.

Wykonana w powyzsze] technologii przestona wodoszczelna charakteryzuje si¢ nastgpujacymi
parametrami:

- wsp6tczynnik filtracji po 28 dniach, rzedu < 1x10-7 m/s

- wytrzymatos¢ na $ciskanie jednoosiowe po 28 dniach _ 0,5 MPa

- grubo$¢ minimalna 40cm.

Cement powinien odpowiada¢ wymaganiom Dokumentacji Projektowej oraz spetniaé
wymagania zawarte w PN-EN-197-1:2001 (cement hutniczy klasy 32,5).

Inne materiaty, ktére moga by¢ stosowane w czasie budowy, powinny by¢ trwate oraz zgodne z
wymaganiami Dokumentacji Projektowej, ustaleniami Producentéw i aprobatami technicznymi.
Tabela 1. Wymagania techniczne w stosunku do zaczynu po zwigzaniu

Receptura zawiesiny
Gotowa sucha mieszanina kg/m3 200
Woda (jakos$¢ wody pitnej) kg/m3 930
Gestos¢ zawiesiny g/cm3 1,13
Wiasciwosci §wiezo sporzadzonej zawiesiny
Lepkos¢ (lejek Marsh’a) s/l 32-36
Granica ptynnosci (DIN 4126) N/m?2 13-23
Harfa kulkowa (DIN 4126) kula 3-5
Woda odsaczona (DIN 4127) cm3 <70
Odst6j po 2 h, 250 cm3 % obj. <1,5
Witasciwosci stwardniatej masy scianek szczelnych
Jednoosiowa wytrzymatos¢ na
sciskanie qu go 2};3 dniach N/mm2 0,5
Wspétczynnik wodoprzepuszczalnosci k
po 28 dniach m/s <1x10-9

Dopuszcza si¢ zastosowanie innej mieszanki, lecz o parametrach nie gorszych od podanych. Bentonit
musi posiada¢ aprobate techniczna i atest higieniczny.

3. Sprzet
3.1.  Ogélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST — Wymagania ogdlne.

3.2. Sprzet do wykonywania robét
Przy wykonaniu przeston przeciw filtracyjnych Wykonawca powinien wykazaé si¢ mozliwoscia
korzystania ze sprzetu dostosowanego do przyjetej tej technologii robot .
Sprzet powinien odpowiada¢ wymaganiom okreslonym w SST i powinien by¢ zaakceptowany
przez Inzyniera — Inspektora Nadzoru.
W sktad specjalistycznego sprzetu budowlanego wchodza w zalezno$ci od technologii rob6t:
- urzadzenie skrawajaco-mieszajace wraz z osprzetem na podwoziu gasienicowym, samojezdnym,
zaopatrzone w element skrawajaco-mieszajacy,
- zbiorniki do magazynowania mieszanki uszczelniajacej w stanie sproszkowanym (silosy; dodatkowo
powinny by¢ zabezpieczone w filtry workowe, ktore ograniczaja do minimum pylenie w trakcie
pompowania mieszanki z cementowozow,
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- zbiorniki do magazynowania mieszanki uszczelniajacej w stanie sproszkowanym (silosy; dodatkowo
powinny by¢ zabezpieczone w filtry workowe, ktére ograniczaja do minimum pylenie w trakcie
pompowania mieszanki z cementowozow),

- przenosniki slimakowe,

- mieszalnik koloidalny wysokoobrotowy,

- pompy do transportu zaczynu wiazacego,

- komputerowy system rejestrujagcy zamontowany na urzadzeniu skrawajaco- mieszajacym,
umozliwiajacy kontrole procesu mieszania gruntu in situ z materiatem uszczelniajacym,
samotwardniejacym, lub inny w zaleznosci od przyjetej technologii wykonania przestony.

4. Transport

Materialy stosowane do wykonania przestony moga by¢ dowozone na plac budowy dowolnym
srodkiem transportu z bezwzglednym zachowaniem zalecen Producenta.
Mieszanke luzem nalezy przewozi¢ cementowozami, natomiast mieszanke workowana mozna
przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu, w sposob zabezpieczony przed zawilgoceniem oraz
zgodnie z zasadami ruchu drogowego.

5. Wykonanie robét
5.1.  Ogolne zasady wykonania robét
Ogdlne wymagania dotyczace wykonania rob6t podano w OST — Wymagania ogélne.

5.2. Roboty przygotowawcze

Wykonawca przed przystapieniem do rob6t, powinien na podstawie Dokumentacji Projektowej:
- ustali¢ 1 oznaczy¢ miejsca wykonania przestony przeciw filtracyjnej,
- przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do szczegélowego wytyczenia rob6t oraz
ustalenia danych wysokosciowych,
- przeanalizowac istniejace badania gruntu w miejscach wykonywania przestony,
- ustali¢ sktad mieszanki uszczelniajacej, samotwardniejacej wprowadzanej w istniejacy nasyp,
- przedstawié¢ do akceptacji Inspektorowi Nadzoru — Inzynierowi sktad dobranej gotowej mieszanki
lub recepture mieszanki przygotowywanej na placu budowy.

5.3.  Roboty przy wykonywaniu przestony

Roboty przy wykonaniu przestony przeciwfiltracyjnej polegaja na:

- przygotowaniu mieszanki,

-wprowadzeniu gotowej mieszanki w miejsce przeznaczone pod przestone zgodnie z przyjeta
technologia.

54. Roboty wykonczeniowe

Roboty wykonczeniowe powinny by¢é zgodne z dokumentacja projektowa. Do robét
wykonczeniowych naleza prace zwigzane z dostosowaniem wykonanych rob6t do istniejacych
warunkéw terenowych.

6. Kontrola roboét
6.1.  Ogolne zasady kontroli jako$ci robot
Ogdlne wymagania dotyczace kontroli jakosci robdt podano w OST — Wymagania ogdlne.

6.2. Kontrola prawidlowosci i wykonywania robét

Kontrola jakosci wykonania przegréd przeciwfiltracyjnych powinna by¢ prowadzona w trzech
etapach tj. przed przystagpieniem do wykonawstwa rob6t, w trakcie ich wykonywania i po wykonaniu
przegrody.
Kontrola przed przystapieniem do wykonawstwa robot powinna obejmowaé sprawdzenie materialow
(réwniez aprobaty, atesty) w dostosowaniu do warunkéw gruntowo-wodnych na poszczegdlnych
odcinkach robdt, w tym szczegdélowy dobdr receptury zawiesiny twardniejacej, jej gestosci, lepkosci,
czasu wigzania. W przypadku przegréd wykonywanych metoda wglebnego mieszania i szczeliny
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kopanej nalezy sprawdzi¢ rdwniez parametry probnych zarob6w zawiesiny z gruntem miejscowym, w
tym wytrzymatos¢ na sciskanie i przepuszczalno$é po 28 dobach twardnienia wykonanych prébek.
Kontrola w trakcie wykonywania przegrody powinna obejmowac:
* materialy stosowane do wytworzenia zawiesiny twardniejacej (nalezy sprawdzi¢ dokumenty
dostawy kazdej partii);
* podstawowe parametry przygotowanej zawiesiny twardniejacej przed wykonaniem przegrody
(co najmniej raz na zmiane robocza), w tym:
- gestose,
- lepkosé,
- odst6j wody;
Sposdb pobierania probek nalezy uzgodni¢ z inspektorem nadzoru inwestorskiego. Dopuszcza
si¢ kontrole metodg odkrywkowa lub metoda georadarowa

Metoda odkrywkowa:

Zaleca sig¢ pobrac 1 serie (3 probki) do plastikowych pojemnikéw na kazde 1000 m2 przestony.
Kontrola parametréw przegrody po jej wykonaniu i zwigzaniu:
Badania kontrolne obejmuja:
a) odkrywki przestony, ktére nalezy wykonaé w obecnosci inspektora nadzoru inwestorskiego w
losowo wyznaczonych miejscach (co najmniej 5 na 1 km dtugosci przestony o gi. 1,5-2,0 m).
Badania w odkrywce powinny obejmowac:
- wizualna ocene przestony pod katem jakosci materiatu, pionowosci i ciagtosci,
- przewierty poprzeczne w celu sprawdzenia grubosci przegrody,
- odwierty rdzeniowe w celu pobrania probek do badania wytrzymatosci i wodoprzepuszczalnosci
przestony oraz kontroli jednorodno$ci materiatu przegrody.
Przewierty poprzeczne oraz odwierty rdzeniowe nalezy zabezpieczy¢ w taki sposéb aby przestona
zachowata w tym miejscu swoje dotychczasowe wilasciwosci, - wykonanie zdje¢ odstonigtej przegrody
w celach dokumentacyjnych,
Po zakonczeniu badan odkrywka bedzie zasypana warstwami, grunt zasypu zageszczony (Is>0,92);
zasypanie prowadzi¢ do osiagnigcia rzednych terenu odkrywki.
b) wiercenia pionowe w przestonie (min. 5 na 1 km watu) dla sprawdzenia jej glebokosci oraz w celu
zbadania wodoprzepuszczalnosci in situ.

Metoda georadarowa:

Metoda nieinwazyjna, nienaruszajaca konstrukcji i niepowodujaca uszkodzenia badanego obiektu. Jej
istota polega na penetracji badanego osrodka falami elektromagnetycznymi. Pomiary przeprowadzane
sie w sposéb ciagly ze stropu lub nad stropem przestony w jej osi. Zakres badanych parametréow jak
dla metody odkrywkowe;.

Koncowy odbidér przegrody przeciwfiltracyjnej powinien nastgpi¢ na podstawie dokumentacji
powykonawczej, zawierajacej:

- illo$¢ uzytego materiatu tworzacego przestone;

- zestawienie zbiorcze dziennych protokotéw wykonanych prac;

-opracowanie wynikOw badan, w tym wytrzymatosci na $ciskanie 1 filtracji;

- deklaracji zgodnosci lub atestéw na materiat.

Dla wszystkich typéw przegrdd istotne sa réwniez warunki okreslone w aprobatach technicznych dla
materiatu uzywanego do ich budowy. Do badan w zakresie kontroli wykonawczej maja zastosowanie
réwnie_ normy: PN-85/G-02320, PN-EN 1008:2004, PN-EN 1963:1996, PN-EN 12390-3:2002, PN-
EN 12350-6:2001, PN-86/B-02480.

7. Obmiar robot
7.1.  Ogolne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w OST — Wymagania ogélne.

7.2.  Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa robét jest 1 m2 przestony hydroizolacyjne;j.
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8. Odbiér robét
8.1.  Ogodlne zasady odbioru robét

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w OST — Wymagania og6lne.
Roboty objete niniejsza SST podlegaja odbiorowi robdt zanikajacych, ktéry jest dokonywany na
podstawie wynikdw pomiaréw i1 oceny wizualnej. W przypadku stwierdzenia usterek, Inspektor
Nadzoru ustali zakres rob6t poprawkowych do wykonania, a Wykonawca wykona je na wlasny koszt
w ustalonym terminie.

9. Podstawa platnoSci
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST — Wymagania ogdlne.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 m2 przestony obejmuje:
* Przygotowanie terenu pod wykonanie uszczelnienia wraz z punktem wytwarzania masy
uszczelniajacej 1 stanowiskiem pomp
*  Wykonanie samego uszczelnienia wraz z robotami towarzyszacymi
* Uporzadkowanie terenu po wykonanych pracach.

10.Przepisy zwigzane

Normy:

PN-EN 12715

Dokumenty zwigzane:

PN-EN 1008:2004 Woda zarobowa do betonu. Specyfikacja pobierania prébek, badanie i ocena
przydatnosci wody zarobowej do betonu, w tym wody odzyskanej z proceséw produkcji betonu.
PN-EN 12390-3:2009 Badania betonu. Czes¢ 3. Wytrzymatos¢ na sciskanie probek do badania.
PN-83/N-03010 Statystyczna kontrola jakosci. Losowy wybdr jednostek produktu do prébki.
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